第3课：抛物线的焦点弦
1.学习目标.

(1).应用抛物线的定义，能够推导出焦点弦的常见性质.

(2).利用焦点弦的常用性质，在不同情境之中准确解决相关问题，进一步体会设而不求，整体代入的基本思想.
2.知识梳理:

(1).抛物线弦长计算的基本方法:设A(
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若直线的斜率存在，假设直线方程为
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，最后利用韦达定理，代入弦长公式即可解得弦长.

(2).由于
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所以有：
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3.典例分析

案例分析.斜率为
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方法1.(弦长公式).

方法2.(抛物线定义).注意到直线
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经过抛物线的焦点
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，即
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焦点弦.
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抛物线的焦点弦具有丰富的性质，它是对抛物线定义的进一步考察，也是抛物线这节中最重要的考点之一，下面罗列出常见的抛物线焦点弦性质:
性质1.
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性质2.已知倾斜角为
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性质3.抛物线的通径

(1).通径长为
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(2).焦点弦中，通径最短.

(3).通径越长，抛物线开口越大.

性质4.
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性质5.已知直线
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性质6.以焦点弦为直径的圆与准线相切.

性质7.抛物线
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例.（2018年全国2卷）设抛物线
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 （2）求过点
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解：（1）由题意得F（1，0），l的方程为y=k（x–1）（k>0）．

设A（x1，y1），B（x2，y2）．

由
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由题设知
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因此l的方程为y=x–1．

（2）由（1）得AB的中点坐标为（3，2），所以AB的垂直平分线方程为
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因此所求圆的方程为
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四.练习题
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